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DEFINICION DE CIUDAD INTELIGENTE

Definicidon propuesta por el Grupo Técnico de Normalizacion 178 de AENOR (AEN/CTN 178/SC2/GT1 N 003):

“Ciudad inteligente (Smart City) es la vision holistica de una ciudad que aplica las TIC para la mejora de la calidad de vida y la
accesibilidad de sus habitantes y asegura un desarrollo sostenible econdmico, social y ambiental en mejora permanente. Una
ciudad inteligente permite a los ciudadanos interactuar con ella de forma multidisciplinar y se adapta en tiempo real a sus
necesidades, de forma eficiente en calidad y costes, ofreciendo datos abiertos, soluciones y servicios orientados a los ciudadanos
como personas, para resolver los efectos del crecimiento de las ciudades, en ambitos publicos y privados, a través de la
integracion innovadora de infraestructuras con sistemas de gestion inteligente.”




GRADO DE INTELIGENCIA

Competitive Advantage

What's the best that can happen? o timization
What will happen next? Predic(ivcﬂ
odeling
What If these trends continue? ecaSﬁ
Why Is this happening? Statist;ti::":
y : :
Grado de Inteligencia
! . ~
lerts de tu ciudad (Espaia)
What actions are needed? 5 05%
(4]
Query
idown 4 16%

Where exactly is the problem?

0
d hoc ‘ 33%
OFtS’  How many, how often, where? 36%

Std.
’ w What happened? 10%

Degree of Intelligence
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* Equipment management
* Operational information

+ Analysis and simutation lntemet | Broad S
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La tecnologia como Un nuevo modelo
factor disruptivo de relaciones

Vision Holistica Un medio para mejorar
o Global la calidad de vida




Smart City Definition (EU)

®  Reduction of CO2 emissions, use of renewable
energy sources, monitoring on energy

consumptions
— 7 — ~ : L
= .t Co-working cultural initiatives, living-lab,
lemg my crowdsourcing co-design
‘ V‘i - - -
T : Development of technologies to improve urban

MOblllty mobility, low environmental impact

& Starting of procceses for the involvement of

Governance citizens about topics of public relevance

u-.;bj % .
: Cooperation among public and private actors, .

development of social incubators and of small and
medium enterprises

Sharing data, security and protection of sources,
networking and comunication
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Semaforos perfectos gracias a los pajaros

Inspirdndose en las bandadas de pajaros, la Universidad de Mdlaga El software evaltia el tiempo
ha creado un programa que indica el tiempo que los semaforos de cada semaforo en rojo
deben estar en rojo para reducir los atascos y la contaminacion ] basandose en la informacién

4 de los demas semaforos.

Alir de un lugar a otro los pajaros -
evaluan todas las posibilidades, ¥ :
descartan y se quedan con la optima. . “ e
(ada padjaro sique el camino correcto :
o / .

basandose en la informacion que El lider guia a todos
le dan sus vecinos. pero cada uno toma

\ sus decisiones

3. Seenviaal centro
de control de trafico

.. Seaplica el resultado : para que reprograme
2

L B
35

"y sevanprobando p . los semaforos de toda
1as posibilidades hasta L
lograr la mejor
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de las hormiga

Un programa basado en los movimientos
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de las hormigas indicard a los conductores MAXCT
c6mo llegar mas rapido a su destino ‘ \ A-/000
teniendo en cuenta las condiciones del 3 itinerarios devueltos = . - o
momento. i 7
Para elegir el camino [ : | /) b4
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V Resumen de la ruta
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<X

La que encuentra el

atraen al resto de hormigas.

4 Los conductores también eligen el camino
que parece mas corto pero no cuentan con
la informacién en tiempo real de los
posibles problemas de esa ruta.

Para llevarlo a cabo:

Malaga
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= el de los vehiculos s - e e
Enfundéndela  que pasan por ellas. Inicio: '[36,7331 1, -4.37874) | v A-7054 I =
informacion que o ‘ f i
recoge de cada baliza el Fin: (36.72182, -4.46354) | v| ‘ e Cate
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actualizada a los conductores Teveor e w
através de su movil ®

o GPS.
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Networking and Emerging Optimization (NEO)

CIUDADES INTELIGENTES T ™ U e

Vision L0

El Proyecto moveON hace una propuesta muy ambiciosa
de investigacion enfocada en los retos relacionados con el
transporte y movilidad inteligente.

Se hace desde la perspectiva de construir nuevas
aplicaciones basadas en metaheuristicas, mejoradas con
metodologia y teorias aportadas por nuestro equipo con el
fin de exhibir "inteligencia holistica".

En este Proyecto proponemos un acercamiento con el que
hacer tanto investigacion profunda como construir pruebas
de concepto (laboratorio urbano) de interés para las
empresas.

Metodologia =inoiac

Nuestros ingredientes para hacer exitosa la propuesta son:

cREmpled

8

teamos:

brico sobre convergencia, Computational Lab R, *Un objetivo global de mejora mide-modela-resuelve para

A
b

€S muy impor nte gi S Aatos opTtentaos « €5T0S SETVICIOS searn puestos d
libre dis

ciudadanos y agentes sociales

* Definir metodologias de trabajo: tests |
tecnologia hardware y software, etc.

ya que pueden ser usados para ayudar a las empresas,

\ Aplicaremos los resultados al disefio de
N optimizacion del software de comu
routing), planificacién 6ptima del funcio
localizacién 6ptima de paneles LED infor

PROYECTOS QUE GENERAN
SOLUCIONES

maxCT moveOn

Es un proyecto de movilidad Proyecto que utiliza inteligencia
inteligente que: holistica: datos  histdricos, | T A e
- Optimiza el tiempo en rojo  sensores con datos frescos y El Proyecto roadME permitira el despliegue de redes fiables

de todos los seméforos de la  predicciones para movilidad entre vehiculos. Los conductores obtendrin nuevos

ciudad ala vez servicios para mejorar la seguridad vial. Las empresas

Genera rutas ecoldgicas, usaran las herramientas inteligentes que construiremos

personales y fluidas para ) mo para desarrollar servicios de calidad y las administraciones

moverte a tu destino W realizaran una gestion inteligente del trafico que mejorara

la calidad de vida de sus ciudadanos.

http:/fmaxct.lcc.uma.es/ 2 % F g

Pl Los resultados teéricos mejorardn el dominio de las

metaheuristicas ya que vera incrementado su campo de
accion hacia problemas de interés general del mundo real.

La Asocia
que tedc

traduzcan en innova t smartcities.eu

icha Técnica: 20 D
Investigador Principal: Enrique Alba F| nan
Proyecto financiado por el Ministerio
de Educacién, Culturay o+t & 1
TIN2011-28194, 2012-204,

MINISTERIO

http://neo.lcc.uma.es/
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SMARTSNIFF
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SmartSniff
Malaga
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Resultados de sesién

Fecha de inicio: 26/09/2016 01:07:03
Fecha de fin: 26/09/2016 01:07:32
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NEO apps (II)

Detecta redes en la ciudad¥creamapas

mejora o usa la infraestructura

S =
‘ Iy &: o~
- b " !"’
™S [ J g - e/ e ’ g
—— Estadisticas Filtrar por fecha

Viajes totales

Viajes por dia 1,5

Linea més usada Linea 3
Duraciéon media de viaje 35,19 minutos
Duracién mas larga de viaje 38,53 minutos
Contaminacidn ahorrada (Bus normal) 1,39kg CO2/km
Contaminacion ahorrada (Bus eléctrico) 1,48kg C02/km

Mostrar detalles ¥

21/09/2016 21:00:23  21/09/2016 17:32:12  21/0

R2Smines vizo il

Fecha

miércoles, 271 de septiembre de 2
17:32:12

Linea UZ DE

JLLADERO
3 Puerta Blanca - Alameda Princi

El Palo (Olias)

PUERTO

R < o) O

A,

Fomento del transporte publico,

perfiles de usuario, ayuda lineas bus;

reduccion de la contaminacion
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CTwaste

Los ingredientes

Sensores Andlisis de Datos IA bio-inspirada o% .Lﬂ_lm.

Datos Interesantes Reduccion Costes

16,6% menos de visitas a contenedores Tradicional

__ Coste Servicio

11% mas de residuo recogido por visita

17% de ahorro en coste del servicio
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

El sistema

Clientes Commicacionss Rutas inteligentes
~

Rutas eficientes g ‘ OE(I)

)) Aviso Contenedor

Sistema Predictor con IA
Generacion Rutas Eficientes

Contenedor lleno

UMA (NEO research group)



Sensor Inteligente -
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Pad ¥ 521 p.m.
192.168.10.1

Soundmeter station

1 City, by NEC

Peak

Noise

83.1

0

Bluetooth

68.1

30 dbA 130 N 3

La unidad de control recolecta los
datos de ruido obtenidos por el
sonometro w analiz ﬁl trafico a
partir de los dispositiyos detectados
por las interfaces wifi y Bluetooth.

0 Unidad de control
e Sonémetro

o Interfaz wifi

. Antena

e Bateria litio

e Interfaz Bluetooth
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EIP - HOLISTIC INTELLIGENCE HOME CONTACT MEMBERS LUINKS  FUTURE POTENTIAL ACTIONS Q

an
Login Form

Visitors online
| Home Innovation _

have one guest and no members
online
Presentation Partnership
Active Action Clusters : 2014_2 01 6
& Remember Me

Busi els, Finance and
Procurement

This EIP is led by the Univ. of Malaga (UMA) in Spain, and its aim is at gathering
together a world consortium endowed of all the basic elements to do quick research,
development and innovation in SCC. We have a focus on EU organizations, namely
research centers, companies and cities, all of them highly interested in advancing in this
topic in relation to EU and H2020. We have also added other non-EU partners to
create a world task force on RiD in SCC.

Citizen Focus

Our consortium is a specialized mix of:

gulations / Intragrated N oo 2
« Researchers on intelligent systems in ICT, with expertise in theory and practice in
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